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	Nr.crt.
	Titlu lucrare
	Scurta descriere
	Cerinte
	Nivel (licenta/master)

	1
	Sistem pentru execuția la distanțǎ a aplicațiilor modelate cu rețele Petri de obiecte.
	Se considerǎ aplicații care trebuie sǎ execute algoritmi diferiți schimbați (dinamic) ȋn timpul execuției.
	specificarea, modelarea, proiectarea, verificarea, implementarea şi testarea aplicaţiei ȋn limbajul Java.


	licențǎ

	2
	Sistem distribuit pentru monitorizarea mișcǎrii vagoanelor
	Vagoanele pot fi ataşate în mod dinamic trenurilor cu trasee specificate aprioric. Se actualizeazǎ o bazǎ de date distribuitǎ conform informațiilor primite on-line.
	specificarea, modelarea, proiectarea, verificarea, implementarea şi testarea aplicaţiei folosind limbajul Java.
	licențǎ

	3
	Controlul şi monitorizarea accesului persoanelor într-un sistem securizat
	Se considerarǎ o zona partiţionată în care persoanele au drepturi de acces diferite. 
	Se cer identificarea, monitorizarea şi permiterea accesului în funcţie de criterii specificate.  

Sarcini: specificarea şi modelarea aplicaţiei, sinteza unui algoritm distribuit de control al accesului, verificarea, implementarea şi testarea acestuia.


	licențǎ

	4
	Sistem de control distribuit (cooperativ)  al traficului urban al vehiculelor
	Se consideră un ansamblu de intersecţii învecinate care trebuie controlate (în buclă închisă) încât să se evite congestionarea lor. 


	specificarea şi modelarea aplicaţiei, sinteza unui algoritmilor de control cooperativ, verificarea, implementarea şi testarea aplicaţiei.
	Licențǎ

	5
	Sistem inteligent de informare pentru mişcarea trenurilor.
	Mai multe trenuri, care se mişcă într-o reţea cu încărcare variabilă, au întârzieri. Se cere estimarea deplasării lor. Se vor utiliza componente cu modele bazate pe rețele Petri de obiecte.
	specificarea, sinteza algorimilor de estimare, proiectarea, verificarea, implementarea şi testarea aplicaţiei
	master

	6
	Aplicaţie pentru managementul mişcării vagoanelor de marfă pe calea ferată
	Vagoanele pot fi ataşate în mod dinamic trenurilor cu trasee dinamice specificate. Pentru solicitări de transport date, se cere alocarea vagoanelor utilizând algoritmi euristici. 


	specificarea, sinteza algorimilor de estimare, proiectarea, verificarea, implementarea şi testarea aplicaţiei
	master

	7
	Controlul cooperativ al mişcării în plan al unui set de roboţi mobili într-un spaţiu cu obstacole fixe şi/sau dinamice.
	Se utilizează componente cu modele Unified Enhanced Time Petri Net. Roboţii cooperează pentru îndeplinirea sarcinilor independente trasate. 


	specificarea, sinteza algorimilor de cooperare şi control, proiectarea, verificarea, implementarea şi testarea aplicaţiei
	Master

	8
	Conversia automată a controllerelor descrise prin modele Fuzzy Logic Enhanced Time Petri Nets (FLETPNs) în programe executabile pentru FPGA-uri.
	Se determinǎ o procedurǎ pentru specificarea aplicațiilor care se potrivește implementǎrii pe FPGA-uri
	structurarea unui hardware, specificarea şi proiectarea, verificarea, implementarea şi testarea aplicaţiei
	Master

	9
	Transformarea specificaţiilor descrise prin diagrame UML în modele cu rețele Petri de obiecte
	Se creeazǎ o procedurǎ pentru conversia diagramelor UML ȋn rețele Petri de obiecte
	specificarea, proiectarea, verificarea, implementarea şi testarea aplicaţiei
	Master

	10
	Sistem pentru planificarea şi controlul comportamentului optim al unui ansamblu de lifturi
	Se consideră un ansamblu de lifturi care trebuie controlat astfel încât să răspundă cerinţelor dinamice ale utilizatorilor, sǎ respecte constrângerilor fizice şi temporale, precum şi cele de utilizare eficientă. Se utilizeazǎ algoritmi genetici.
	specificarea, sinteza algorimilor de gestionare şi de control cooperativ, proiectarea, verificarea, implementarea şi testarea aplicaţiei
	Master

	11
	Controlul cooperativ al mişcărilor trenurilor între două gări alăturate
	Se utilizează componente cu modele de tip Unified Enhanced Time Petri Net pentru controlul traficului într-o reţea dată
	specificarea, sinteza algorimilor de control,  proiectarea, verificarea, implementarea şi testarea aplicaţiei.
	Master

	12
	Gestionarea şi controlul unui sistem electric de putere minigrid.
	Se utilizează componente cu modele Unified Enhanced Time Petri Net pentru gestionarea şi controlul utilizării resurselor multiple de energie pentru clădiri publice. 


	specificarea şi proiectarea, verificarea, implementarea şi testarea aplicaţiei.
	Master

	13
	Platformǎ multiagent folosind rețele Petri de obiecte
	Se implementeazǎ o platformǎ multiagent care instanțiazǎ ȋn mod dinamic obiecte active, le starteazǎ, executǎ, oprește și le modificǎ. 


	specificarea şi proiectarea, verificarea, implementarea şi testarea aplicaţiei
	Master

	
	
	
	
	


